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Bauartentbersicht Wellenkupplungen
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Norm®
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GN 2260
Seite XYZ
Starre
Kupplungen,
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Wellen-@
in mm

.25

.10

.50

.15

...50

Nenndrehmoment

in Nm

11...35

0,5..2

30...2250

30...2250

Versatz- /
Fehler-
ausgleich

axial

X

radial

Anwendung

Positions- und

winklig
spielfrei

Besonderheiten

Anwendungs-
beispiele

Bewegungssteuerung
Drehmoment- und
Leistungstbertragung

spielfreie Drehmoment-
Ubertragung, vibrations-
dampfende Eigenschaften

z. B. Aktuatoren /
Bestlickungsautomaten

hoher Wellen-
versatzausgleich

z. B. Anlagenbau /
Lebensmittelindustrie

prézise Winkel- und
Drehmomentuibertragung,
hohe Torsionssteifigkeit

z. B. Rihrwerke /
Fordertechnik
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